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© Verfahren zum Betrieb eines Horgeratesysterns sowie Horgeratesystem 



(57) Bei einem Horgeratesystem {1, 2, 3) mit wenigstens 
zwei Horhilfegeraten (1, 2) werden in den Horhilfegeraten 
(1, 2) Schallfeld-Kennwerte generiert und zur Anpassung 
der Signalverarbeitungseinheiten an unterschiedliche 
Horsituationeh zwischen den Horhilfegeraten (1,2) uber- 
tragen. Beide Horhilfegerate (1, 2) werden somit stets in 
demselben Horprogramm betrieben. 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betrieb 
eines Horgeratesystems sowie ein Horgeratesystem mit we- 
nigstens zwei Horhilfegeraten, zwischen denen ein Signal- 
pfad vorgesehen ist, und mit wenigstens einer Signalverar- 
beitungseinheit, die an verschiedene Horsituationen anpass- 
bar ist. 

[0002] ■ In vielen Fallen betrifft eine Schwerhorigkeit beide 
Ohren, der Horgeschadigte sollte beidohrig (binaural) mit 
Horgeraten versorgt werden. Moderne Horgerate verfugen 
dabei iiber Signalverarbeitungsalgorithmen, die abhangig 
von der Horsituation die Parameter der Horgerate automa- 
tisch variieren. Diese Veranderungen betreffen einerseits 
den Ubergang zwischen Mikrofonmodi (Omni- bzw. ver- 
schiedene Richtmikrofonmodi), andererseits kann die Wir- 
kung verschiedener Blocke der Signalverarbeitung an die 
Horsituation angepasst werden. Bei der binauralen Versor- 
gung wird die Horsituation an beiden Ohren bewertet. 
Durch ein an beiden Ohren leicht unterschiedliches Schall- 
feld kann die Bewertung allerdings leicht zu differierenden 
Aussagen fuhren. Beispielsweise im Innenraum eines PKW 
konnen sich die an beiden Ohren gemessenen Schallpegel 
deutlich unterscheiden, auch eine Aussage iiber die raumli- 
che Anordnung der Storschallquellen ist hier sehr schwan- 
kend. Bei einer getrennten Bewertung sind also unterschied- 
liche Einstellungen der Horgerate nur schwierig zu umge- 
hen. 

[0003] Aus der US 5,604,812 ist ein Horhilfegerat be- 
kannt, das zur automatischen Umstellung zwischen ver- 
schiedenen Horprogrammen eine Signalanalyseeinheit auf- 
weist, welche die aktuelle Horsituation erkennt.und ein ge- 
eignetes Horprogramm auswahlt Nachteilig dabei ist, dass 
die automatische Erkennung der Horsituation bei zwei Hor- 
hilfegeraten eines Horgeratesystems zu unterschiedlichen 
Ergebnissen und somit zum Betrieb der Horhilfegerate in 
unterschiedlichen Horprogrammen fuhren kann. 
[0004] Aus der WO 00/00001 ist ein Verfahren zum Be- 
trieb binauraler Horgerate bekannt, von denen jedes in Situ 
in mindestens zwei Ubertragungsmodi von Mikrofon- zu 
Ausgangswandler-Anordnung (Hdrprogramme) urnschalt- 
bar ist. Die jeweils aktiven Horprogramme der Horgerate 
werden manuell oder automatisch iiber eine drahtlose Ver- 
bindung zwischen den Horgeraten auf vorgegebene oder 
vorgebbare Programm-Paarungen synchfonisiert. Nachtei- 
lig bei dem bekannten Verfahren ist, dass die augenblickli- 
che Horsituation haufig nicht richtig erkannt wird und eines 
der Horgerate oder beide Horgerate in einem false hen Hor- 
programm betrieben werden. 

[0005] Aus der US 5,757,932 ist ein Horgeratesystem mit. 
wenigstens zwei Horgeraten zur binauralen Versorgung ei- 
nes Horgeratetragers bekannt, bei dem zwischen den beiden 
Horgeraten eine Ubertragung akustischer Sign ale vorgese- 
hen ist. Nachteilig bei dem bekannten Horgeratesystem ist 
die hohe Datenmenge, die zwischen den beiden Horgeraten 
ubertragen wird. 

[0006] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein 
Verfahren zum Betrieb eines Horgeratesystems sowie ein 
Horgeratesystem zu schaffen, durch welche die automati- 
sche Anpassung von Horhilfegeraten an unterschiedliche 
Horsituationen verbessert wird. 

[0007] Diese Aufgabe wird gelost durch ein Verfahren mit 
den Merkmalen des Anspruchs 1. Der das Horgeratesystem 
belreffende Teil der Aufgabe wird gelost. durch die Merk- 
male des Anspruchs 3. Vorteilhafte Weiterbildungen des 
Verfahren s und des Horgeratesystems sind in den Unieran- 
spruchen angegeben. 

[0008] Bei einem Horhilfegerat. gemafi der Hrlindung 



kann es sich um ein hinter dem Ohr tragbares Horgerat 
(HdO), ein in dem Ohr tragbares Horgerat (IdO), ein ganz 
oder teilweise implantierbares Horgerat, eine am Korper 
tragbare Horhilfe, ein Taschengerat, eine in der naheren 

5 Umgebung eines Horgerates befindliche und mit diesem zu- 
sammenwirkende "externe Prozessoreinheit" usw. handeln. 
[0009] Das Horgeratesystem gemaB der Erfindung um- 
fasst wenigstens zwei Horhilfegerate, zwischen denen zur 
Datenubertragung ein Signalpfad Yorgesehen ist, und we- 

io nigstens eine Signalverarbeitungseinheit, die an verschie- 
dene Horsituationen anpassbar ist. Ein derartiges System 
kann sich beispielsweise aus einem hinter dem Ohr tragba- 
ren Horgerat mit einem Mikrofon zur Signalaufnahme, einer 
Signalverarbeitungseinheit und einem Horer zur Versorgung 

15 eines Ohrs eines Horgeschadigten und einem am Korper ge- 
tragenen Zusatzgerat, einer "externen Prozessoreinheit", mit 
einem Mikrofon zur Signalaufnahme zusammensetzen. In 
der Regel wird ein solches System jedoch zwei am Kopf 
tragbare Horgerate mit je einem Mikrofon zur Signalauf- 

20 nahme, eine Signalanalyseeinheit zum Generieren von 
Schallfeld-Kennwerten, eine Signalverarbeitungseinheit zur 
Verarbeitung des Eingangssignals in Anpassung an den Hor- 
verlust des Horgeratetragers, eine Steuer- und Auswerteein- 
heit zur Besummung von Parametern der Signalverarbei- 

25 tungseinheit auf Basis der Schallfeld-Kennwerte und einen 
Horer zur Signalabgabe aufweisen. 

[0010] Zur Anpassung der Signalverarbeitungseinheit an 
unterschiedliche Horsituationen werden in den Horhilfege- 
raten durch Auswertung der Mikrofonsignale Schallfeld- 

30 Kenn werte erzeugt und in mindestens einem der Horhilfege- 
rate zusammengefuhrt. In diesem liegen dann alle im Sy- 
stem vorhandenen Daten zur Bewertung des Schallfeldes 
vor, so dass eine optimierte Anpassung der Signalverarbei- 
tungseinheit an das Schallfeld ermoglicht wird. Im Unter- 

35 schied zum Stand der Technik ist es hierfur nicht erforder- 
lich, Audiosignale oder verarbeitete Audiosignale zu iiber- 
tragen, was ein erheblich hoheres Datenvolumen bedeuten 
wurde und insbesondere bei einer drahtlosen Verbindung 
zwischen den Horhilfegeraten durch den damit Yerbundenen 

40 Energiebedarf und die begrenzte Kapazitat ublicher Horge- 
rate-Spannungsquellen nahezu unmoglich ware. 
[0011] Zusatzlich zum Erkennen der Horsituation konnen 
die in einem Horhilfegerat zusammengefuhrten Daten vor- 
teilhaft auch zur Feedbackerkennung dienen, Erkanntes 

45 Feedback lasst sich sodann durch zweckmaBige Anpassung 
der Signalverarbeitung des betroffenen Horhilfegerates be- 
seitigen. 

[0012] Umfasst das Horgeratesystem gemaB der Erfin- 
dung zwei Horgerate zur binauralen Versorgung, so werden 

50 vorzugsweise in beiden Horgeraten Schallfeld-Kennwerte 
generiert und auf das jeweils andere Horgerat ubertragen. In 
beiden Horgeraten liegt dann die gleiche, optimierte Daten- 
basis zur Bewertung des Schallfeldes vor, so dass ihre Si- 
gnalverarbeitungseinheiten gleichermaBen an das Schallfeld 

55 angepasst und im gleichen Horprogramm betrieben werden 
konnen. Herrschen an beiden Horgeraten leicht unterschied- 
liche akustische Verhaltnisse, was beispielsweise durch die 
Abschattung des Kopfes oder im Inneren eines PKW entste- 
hen kann, bewirkt die in beiden Horgeraten vorhandene 

60 Steuer- und Auswerteeinheit auf Basis der jeweils vorlie- 
genden binauralen Information die Einstellung von Parame- 
tern der Signalverarbeitungseinheit zur Anpassung an die 
Horsituation. Ferner ermoglicht. es die Zusammenfuhrung 
von Schallfeld-Kennwerten, zusatzliche Informationen iiber 

65 die Schallfeldgeomet.rie zu gewinnen. 

[0013] Es ist jedoch auch moglich, dass in nur einem der 
Horhilfegerate die Schallfeld-Kennwerte zusammengefuhrt 
werden zum Besl.immen der Horsituation und von diesem 



DE 100 48 

3 

ein Signal zur Kennzeichnung der Horsituation auf weitere 
Horhilfegerate des Horgeratesystems riickubertragen wird. 
So konnten bei einem Horgeratessystem mit zwei am Kopf 
tragbaren Horgeraten und einer extemen Prozessoreinheit, 
die wenigstens ein Mikrofon umfasst, in den Horgeraten 5 
Schallfeld-Kennwerte generiert und auf die exteme Prozes- 
soreinheit ubertragen werden, die analog zu den Horgeraten 
ihrerseits Schallfeld-Kennwerte generiert. Liegt die exteme 
Prozessoreinheit in der naheren Umgebung der Horgerate, 
enthalt man so zusatzliche Informationen iiber das Schall- 10 
feld. Die Informationen der extemen Prozessoreinheit kon- 
nen fur den Fall des Abstimmungsbedarfs zwischen den in 
den Horgeraten gewonnenen Ergebnissen fiir eine Entschei- 
dung herangezogen werden, oder die exteme Prozessorein- 
heit gibt als "Master" manuell oder autpmatisch ausgelost 15 
die gultigen Schallfeld-Kennwerte fur das System bzw. das 
Horprogramrn vor. 

[0014] GemaB einer Variante der Erfindung ist die externe 
Prozessoreinheit als Fernbedienung fiir das Horgeratesy- 
stem ausgebildet. So sind neben den o. g. Funktionen auch 20 
Funktionen zur komfortablen Bedienung des Horgeratesy- 
stems in einem einzigen Gerat vereint. 
[0015] Zu den Schallfeld-Kennwerten, die zwischen we- 
nigstens zwei Horhilfegeraten eines Horgeratesystems ge- 
maB der Erfindung ubertragen werden und auf deren Basis 25 
die Bestimmung von Parametern wenigstens einer Signal- 
verarbeitungseinheit des Horgeratesystems erfolgt, zahlen 
insbesondere Kennwerte beziiglich: 

- der Sign alpegel, 30 

- der Frequenzspektren, 

- der Modulationsfrequenzen, 

- der Modulationstiefen, 

- der Rauschanteile sowie 

- raumliche Kennwerte akustischer Signale des 35 
Schallfeldes. 

[0016] Die raumlichen Kennwerte des Schallfeldes kon- 
nen ihrerseits in Koharenz, Einfallsrichtungen von Storsi- 
gnalen, Einfallsrichtung des Nutzsignals usw. unterteilt wer- 40 
den, 

[0017] Zur Anpassung der Signalverarbeitungseinheit ei- 
nes Horhilfegerates sieht eirie Variante der Erfindung vor, in 
periodischen Zeitabstanden Schallfeld-Kennwerte zu gene- 
rieren und zwischen Horhilfegeraten des betreffenden Hor- 45 
geratesysterns zu ubertragen. Dadurch lasst sich erreichen, 
dass Horhilfegerate des Horgeratesystems ailenfalls fiir 
kurze Zeit in unterschiedlichen Horprogrammen arbeiten. 
[0018] Eine andere Variante sieht vor, dass wenn ein Hor- 
hilfegerat eines Horgeratesystems gemafi der Erfindung eine 50 
relevante Anderung von Schallfeld-Kennwerten registriert, 
ein Abgleich zwischen den Horhilfegeraten des Horgerate- 
systems erfolgt. 

[0019] Im einfachsten Fall erfolgt die Anpassung von 
Horhilfegeraten des Horgeratesystems jedoch durch manu- 55 
elle Betatigung eines Bedienelement.es des Horgeratesy- 
stems durch den Horgeratetrager. Dabei kann das hierfur 
vorgesehene Bedienelement auch auf einer Fernbedienung 
angeordnet. sein. 

[0020] Weitere Einzelheiten der Erfindung werden nach- 60 
folgend anhand eines Ausfuhrungsbeispieles erlautert. 
Darin zeigen: 

[0021] Fig. 1 ein Horgeratesystem mit. zwei am Kopf trag- 
baren Horgeraten und einer exlernen Prozessoreinheit, 
[0022] Fig. 2 schematise!! den Aufbau eines Horhilfegera- 65 
Les gemaB der Erfindung und 

1 00231 Fig- 3 schematisch den AulTwu der exlernen Pro- 
zessoreinheit. 
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[0024] Fig, 1 zeigt als Ausfiihrungsbeispiel den Aufbau 
eines binauralen Horgeratesystems 1, 2, 3 mit zwei Horgera- 
ten 1 und 2 und eirier extemen Prozessoreinheit 3. Zwischen 
den beiden Horgeraten und zwischen je einem Horgerat und 
der externen Prozessoreinheit bestehen Signalpfade 4, 5 und 
6, die im Ausfiihrungsbeispiel bidirektional und drahtlos « 
ausgefuhrt sind. Somit konnen innerhalb des Horgeratesy- 
stems 1, 2, 3 Daten zwischen den Horgeraten sowie zwi- 
schen je einem Horgerat und der externen Prozessoreinheit 
ausgetauscht werden. 

[0025] In Fig. 2 ist schematisch der interne Aufbau eines 
Horgerates 1 des Horgeratesystems 1, 2, 3 gemaB Fig. 1 ver- 
anschaulicht. Das Horgerat 1 umfasst ein direktionales Mi- 
krofon 10 mit veranderbarer Richtcharakteristik zum Auf- 
nehmen eines akustischen Eingangssignals. Dieses ist einer 
Signalverarbeitungseinheit 11 zugefuhrt, in der eine Aufbe- 
reitung des Eingangssignals zur Anpassung an den Horver- 
lust eines Horgeratestragers erfolgt. Das Ausgangs signal der 
Signalverarbeitungseinheit 11 ist einem Endverstarker 12 
und schlieBlich einem Horer 13 zur Signalausgabe zuge- 
fuhrt. 

[0026] Ferner umfasst das dargestellte Horgerat 1 eine Si- 
gnalanalyseeinheit 14, in der aus dem Eingangssignal Kenn- 
parameter des Schallfeldes, in dem sich das Horgerat 1 be- 
findet, ermittelt werden. Diese Schallfeld-Kennwerte kenn- 
zeichnen Signalpegel, Frequenzspektren, Modulationsfre- 
quenzen, Modulationstiefen, Rauschanteile, raumliche 
Kennwerte usw. akustischer Signale des Schallfeldes. Die 
raumlichen Kennwerte des Schallfeldes, konnen ihrerseits 
die Koharenz, Einfallsrichtungen von Storsignalen, die Ein- 
fallsrichtung des Nutzsignals usw. umfassen. Die so ermit- 
telten Schallfeld-Kennwerte werden in einem Speicherbe- 
reich 15 A eines Speichers 15 des Horgerates 1 abgelegt. 
[0027] Zur drahtlosen Signalubertragung zwischen dem 
Horgerat 1 und dem weiteren Horgerat 2 sowie der externen 
Prozessoreinheit 3 weist das Horgerat 1 die Sende- und 
Empfangseinheit 16 auf. Uber diese und den Signalpfad 18 
werden die im Horgerat 1 ermittelten Schallfeld-Kennwerte 
auf das Horgerat 2 und die exteme Prozessoreinheit 3 uber- 
tragen. Mittels der Sende- und Empfangseinheit 16 emp- 
fangt das Horgerat seinerseits iiber den Signalpfad 18 die in 
dem zweiten Horgerat 2 und der externen Prozessoreinheit 3 
in analoger Weise ermittelten Schallfeld-Kennwerte. Diese 
werden im Ausfiihrungsbeispiel in den Speicherbereichen 
15B und 15C des Speichers 15 abgelegt. Alle drei Speicher- 
bereiche 15A, 158, 15C sind der Steuer- und Auswerteein- 
heit 17 zugefuhrt, die aus den Schallfeld-Kennwerten Para- 
meter zur Steuerung der Signalverarbeitungseinheit 11 in 
Anpassung an das Schallfeld bestimmt. 
[0028] Zur Beurteilung des Schallfeldes und damit der 
Horsituation liegen in dem Horgerat 1 also sowohl die lo- 
kale Schallfeldin format ion als auch die Information uber 
das Schallfeld an den ubrigen Auswerteorten vor. Auf diese 
Weise verfugt das Horgerat 1 iiber eine umfassende Schall- 
feldinformation. die zur Steuerung der Ubertragungspara- 
meter der Signalverarbeitungseinheit 11 hetangezogen wird. 
Wie bei herkommliehen Horgeraten kann diese Steuerung 
aber auch nur auf der Belrachtung der lokalen Schallfeld- 
Kennwerte beruhen. Vorteilhaft greift die Steuer- und Aus- 
werteeinheit. 17 allerdings auf mindestens die Schallfeld- 
Kennwerte beide.r Horgerate 1 und 2, besser noch auf die 
Schallfeld-Kennwerte an alien drei Auswerteorten zurtick 
und variiert entsprechend die Parameter der Signalverarbei- 
tungseinheit 11. Einzelne Horgerat.efunkLionalita1.en, fiir die 
bei binauraler Versorgung eine abgestimmt.e Wirkung beider 
Horgerate 1 und 2 nolwendig ist, werden so synchronisierl. 
MilHilfe zweckmiiBiger Algorithmen konnen auch bei un- 
terschiedlichen Kennwcrien zum Schallfeld passende Para- 
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meter ermittelt werden. Ferner erlauben die an verschiede- 
nen Auswerteorten bestimmten Schallfeid-Kennwerte Aus- 
' sagen beziiglich'des Schallfeldes, beispielsweise iiber die 
Schallfeldgeometrie, die bei der Bestimmung von Kennwer- 
ten an nur einem Auswerteort gar nicht moglich waren. 5 
[0029] Da innerhalb des Horgeratesy stems 1, 2, 3 ledig- 
Lich Schallfeid-Kennwerte und nicht die an den einzeinen 
Orten aufgenommenen akustischen Signale ubertragen wer- 
den, halt sich das zu uberrnittelnde Datenvolumen in Gren- 
zen. Trotzdem ist eine sehr genaue Beurteilung des Schall- io 
feldes sowie eine Synchronisation der Horgerate und deren 
Anpassung an das Schallfeld moglich. 
[0030] Fig. 3 zeigt den intemen Aufbau der externen Pro- 
zessoreinheit 3 in Form einer Fernbedienung gemafi Fig. 1 . 
Auch diese weist ein Mikrofon 20 zur Signalaufhahme und 15 
eine Signalanalyseeinheit 21 zum Generieren von Schall- 
feld-Kennwerten auf, die in einem Betriebsmodus des Hor- 
geratesystems 1, 2, 3 iiber die Sende- und Empfangseinheit 
23 und den Signalpfad 25 an die beiden Horgerate 1 und 2 
im Horgeratesystem weitergeleitet werden. In den beiden 20 
Horgeraten 1 und 2 liegen soniit jeweils die Schallfeid- 
Kennwerte vom Ort des Horgerates, vom Ort des jeweils an- 
deren Horgerates sowie vom Ort der externen Prozessorein- 
heit 3 vor. Dadurch werden eine umfassende Schallfeld- 
Analyse und, da die Schallfeid-Kennwerte in beiden Horge- 25 
raten 1 und 2 gleichermaBen vorhanden sind, die Synchroni- 
sation der beiden Horgerate ermoglicht 
[0031] Fur einen anderen Betriebsmodus des Horgeratesy- 
sterris 1, 2, 3 ist vorgesehen, dass die Schallfeid-Kennwerte 
aller drei Horhilfegerate auch in der externen Prozessorein- 30 
heit 3 zusammenlaufen. Hierfur ist diese mit einem Speicher 
22, der in die Speicherbereiche 22A, 22B, 22C unterteilt ist, 
ausgestattet. Weil in der externen Prozessoreinheit 3 im Ver- 
gleich zu den Horgeraten 1 und 2 mehr Platz fur die Steuer- 
und Auswerteeinheit 24 zur Verfiigung steht, ist diese ent^ 35 
sprechend komplex ausgebildet, verfugt uber eine hoherer 
Prozessorleistung und ermoglicht daher eine umfangrei- 
chere Analyse der Schallfeid-Kennwerte zur Bestimmung 
der Horsituation. Ist diese ermittelt, so wird in besagtem Be- 
triebsmodus des Horgeratesy stems anstatt der Schallfeld- 40 
Kennwerte vom Ort der externen Prozessoreinheit 3 direkt 
ein Signal zur Kennzeichnung der Horsituation von der 
Steuer- und Auswerteeinheit 24 iiber die Sende- und Emp- 
fangseinheit 23, den Signalpfad 25 (der sich aus den Signal- 
pfaden 5 und 6 gemaB Fig. 1 zusammensetzt) und die 45 
Sende- und Empfangseinheit 16 zu der Steuer- und Aus- 
werteeinheit 17 der Horgerate 1 und 2 tibermittelt, zur An- 
passung der Signalverarbeitungseinheit 11 an diese Horsi- 
tuation. 

[0032] Die gezeigten Komponenten der Horgerate bzw. 50 
der externen Prozessoreinheit konnen in analoger oder digi- 
taler Schaltungstechnik ausgefuhrt. sein. Ferner umfassen 
insbesondere die Signalanalyseeinheiten 14 urid 21 sowie 
die Steuer- und Auswerteeinheiten 17 und 24 neuronale 
Strukturen und Fuzzy-Logik zur optimierten Bestimmung 55 
von Schallfeld-Kennwerten, der Horsituation und Paraine- 
tern der Signalverarbeitungseinheit 11. 

Patentanspruche 

60 

1. Verfahren zum Betrieb eines Horgeratesystems (I, 

2, 3) mit wenigstens zwei Horhilfegeraten (1, 2, 3), 
zwischen denen ein Signalpfad (4, 5, 6, 18, 25) vorge- 
sehen ist, und mit wenigstens einer Signalverarbei- 
tungseinheit, die an verschiedene Horsiluationen an- 65 
passbar ist, wobei in einem ersten Horhilfegerat (1) und 
einem zweiten Horhilfegerat. (2) Schallfeid-Kennwerte 
eines Schallfeldes generiert werden und wobei Schall- 
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feld-Kennwerte von dem ersten Horhilfegerat (1) auf 
das zweite Horhilfegerat (2) ubertragen werden zur 
Anpassung der Signalverarbeitungseinheit des zweiten 
Horhilfegerates (2) an das . Schallfeld auf Basis der in 
beiden Horhilfegeraten (1, 2) generierten Schallfeid- 
Kennwerte. 

2. Verfahren zum Betrieb eines Horgeratesy stems 
nach Anspruch 1, wobei Schallfeid-Kennwerte von 
dem zweiten Horhilfegerat (2) auf das erste Horhilfe- 
gerat (1) ubertragen werden zur Anpassung der Signal- 
verarbeitungseinheit (11) des ersten Horhilfegerates (1) 
an das Schallfeld mittels der in beiden Horhilfegeraten 
(1, 2) generierten Schallfeid-Kennwerte. 

3. Horgeratesystem (1, 2, 3) mit wenigstens zwei Hor- 
hilfegeraten (1, 2, 3), zwischen denen ein Signalpfad 
(4, 5, 6, 18, 25) vorgesehen ist, mit wenigstens zwei Si- 
gnalanalyseeinheiten (14, 21) und mit wenigstens einer 
Signalverarbeitungseinheit (11), wobei in der Signal- 
analyseeinheit (14) eines ersten Horhilfegerates (1) und 
der Signalanalyseeinheit eines zweiten Horhilfegerates 
(2) Schallfeid-Kennwerte bestimmbar sind und wobei 
die Schallfeid-Kennwerte des ersten Horhilfegerates 
(1) auf das zweite Horhilfegerat (2) uber den Signal- 
pfad (4) ubertragbar sind zur Anpassung der Signalver- 
arbeitungseinheit des zweiten Horhilfegerates (2) an 
das Schallfeld mittels der in beiden Horhilfegeraten (1, 
2) generierten Schallfeid-Kennwerte. 

4. Horgeratesystem nach Anspruch 3, wobei das erste 
Horhilfegerat (1) wenigsten eine Sendeeinheit und das 
zweite Horhilfegerat (2) wenigstens eine Empfangsein- 
heit zur drahtlosen Signaliibertragung zwischen den 
Horhilfegeraten (1, 2) umfasst. 

5 . Horgeratesystem nach Anspruch 3 oder 4, wobei die 
Schallfeid-Kennwerte des zweiten Horhilfegerates (2) 
auf das erste Horhilfegerat (1) iiber den Signalpfad (4) 
ubertragbar sind zur Anpassung der Signalverarbei- 
tungseinheit (11) des ersten Horhilfegerates (1) an das 
Schallfeld mittels der in beiden Horhilfegeraten (1, 2) 
generierten Schallfeid-Kennwerte. 

6. Horgeratesystem nach Anspruch 3 oder 4, wobei 
wenigstens eines der Horhilfegerate als exteme Prozes- 
soreinheit (3) und wenigstens eines der Horhilfegerat 
als am Kopf tragbares Horgerat (1, 2) ausgebildet ist. 

7. Horgeratesystem nach Anspruch 6, wobei mehrere 
am Kopf tragbare Horgerate (1, 2) vorgesehen sind und 
eine Ube'rtragung von Schallfeld-Kennwerten zwi- 
schen den Horgeraten (1, 2) und der externen Prozesso- 
reinheit (3) erfolgt. 

8. Horgeratesystem nach Anspruch 6 oder 7, wobei die 
externe Prozessoreinheit (3) als Fernbedienung fur we- 
nigstens ein Horgerat (1, 2) ausgebildet ist. 

9. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 8, 
wobei die Schallfeid-Kennwerte Signalpegel akusti- 
scher Signale des Schallfeldes kennzeichnen. 

10. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 

9, wobei die Schallfeid-Kennwerte Frequenzspektren 
akustischer Signale des Schallfeldes kennzeichnen. 

11. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 

10, wobei die Schallfeid-Kennwerte Modulationsfre- 
quenzen akustischer Signale des Schallfeldes kenn- 
zeichnen. 

12. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 

11, wobei die Schallfeid-Kennwerte Modulationst.iefen 
akustischer Signale des Schallfeldes kennzeichnen. 

13. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 

12, wobei die Schallfeid-Kennwerte Rauschanteile 
akustischer Signale des Schallfeldes kennzeichnen. • 

14. Horgeratesystem nach einem der Anspriiche 1 bis 
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13, wobei die Schallfeld-Kennwerte raumliche Schall- 
feld-Kennwerte umfassen. 

15. Horgeratesystem nach einem der Anspruche 1 bis 

14, wobei eine Ubertragung von Schallfeld-Kennwer- 
ten z wise hen Horhilfegeraten (1, 2, 3) des Horgeratesy- 5 
stems (1, 2, 3) in periodischen Zeitabstanden erfolgt.. 

16. Horgeratesystem nach einem der Anspruche 1 bis 

15, wobei eine Ubertragung von Schallfeld-Kennwer- 
ten vor der Anderung von Parametern der Signalverar- 
beitungseinheit (11) wenigstens eines der Horhilfege- 10 
rate (1, 2, 3) des Horgeratesystems (1, 2, 3) erfolgt. 

17. Horgeratesystem nach einem der Anspruche 1 bis 

16, wobei eine Ubertragung von Schallfeld-Kennwer- 
ten zwischen Horhilfegeraten (1, 2, 3) des Horgeratesy- 
stems (1, 2, 3) nach der Betatigung eines Bedienele- 15 
mentes des Horgeratesystems (1, 2, 3) erfolgt. 
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